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设 计
投影法 阶段标识 重 量 比 例

审 核 第一角投影法
16128432.003:5

工 艺 标准化

共 1 张 第 1 张批 准 图 幅 A3 公 制

2:5

3.2

电机型号 200-400W伺服电机

旋转平台轴承 交叉滚子轴承

容许转矩 N.m  150

容许转速rpm 100(盘面)

减速比 1：12

转动惯量kg.m2  0.003

定位精度sec ±30

容许轴向负载N  2200

重复定位精度sec ±5

平台平面度mm 0.01

平台同心度mm 0.01

防护等级IP 65

夏韩挺

1

2022-10-27

1

2022-10-27

1

2022-10-27

1

2022-10-28

1

2022-10-27

RHD100-12K
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